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Posudek DIPLOMOVÉ práce

Prediktivní řízení s omezením vstupních a výstupních veličin

(téma)

      Předložená diplomová práce se zabývá  tématikou prediktivního řízení. Práce je rozčleněna   na deset  kapitol, závěr a seznamy literatury, symbolů obrázků, tabulek a příloh. Práci doplňuje CD-rom, obsahující elektronickou verzi práce a programy pro Matlab.

      Práce má teoretickou část, kterou pokrývá prvních šest  kapitol a část praktickou. První tři kapitoly jsou úvodní a dávají přehled o historii automatického řízení a prediktivního řízení a seznamují s principy prediktivního řízení. Ve čtvrté kapitole se podrobněji diskutují jednotlivé složky prediktivního návrhu, různé  modely  účelová funkce a typy omezení. Pátá kapitola podrobně odvozuje prediktivní řízení pro případ, kdy je model popsán přenosovou funkcí. Šestá kapitola se zabývá identifikací parametrů regresního modelu. 

      Oddíl věnovaný praktické části začíná kapitolou sedmou, kde se popisuje použitý laboratorní model. V následujících  kapitolách se provádí analýza modelu a identifikace jeho parametrů.  Desátá kapitola je věnována experimentům simulace a ověření na reálné soustavě. 

       Diplomant splnil zadání diplomové práce. Zpracoval náročné téma jak po stránce teoretické, tak programátorské. Odvozené algoritmy ověřil na simulačních příkladech i fyzikálním modelu. 

Práce je napsána přehledně, srozumitelně bez zásadních chyb. Přesto bych k ní měl několik připomínek. 

· stavový popis v (4.20) se uvádí bez členu D, ale následně v predikčních vztazích se D používá , 

·  na str. 53 se odvozuje horizont bez ohledu na periodu vzorkování a potom v kap 10 se tento horizont bere v periodě vzorkování, 

·  Kapitola 10 má název  „ ….  řízení bez omezení“, přesto její podkapitoly se zabývají řízením s omezením, 

·  z grafů experimentů není patrná různá kvalita řízení pro různé   lambda, nevhodně volená měřítka, 

·  v podkapitole 10.4 o prediktivním řízení s omezením na reálném objektu se ani nekomentuje situace, že zvolený experiment omezení v podstatě neaktivuje .

Celkově  navrhuji hodnotit práci jako velmi dobrou.
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