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Hodnocení práce: A B C D E F 

  Hodnocení: 

A – nejlepší; F - nevyhovující 

1. Splnění všech bodů zadání       

2. Vhodnost zvolené metody řešení       

3. Členění práce (kapitoly, podkapitoly, odstavce)       

4. Práce s literaturou a její citace       

5. Úroveň jazykového zpracování        

6. Formální úroveň práce       

7. Kvalita zpracování teoretické části       

8. Kvalita zpracování praktické části       

9. Dosažené výsledky práce       

10. Přínos práce a její využití       

11. Spolupráce autora s vedoucím práce       

 

 

Výsledek kontroly plagiátorství:       

Práce byla posouzena z hlediska plagiátorství s výsledkem 3% shodnosti. Práce není plagiát. 

 

Celkové hodnocení práce:       

Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého 

uvážení dle klasifikační stupnice ECTS:  

A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně.  

Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“. 

Předloženou bakalářskou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení 

B - velmi dobře. 
V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření  

hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení. 
 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce): 

Při vypracování práce student postupoval velice samostatně, pravidelně chodil na domluvené cca 

týdenní konzultace. Připomínky vedoucího vždy reflektoval. Rozsah práce je naprosto dostatečný, 

jazyková úprava by si zasloužila více pozornosti. V práci je uveden popis komunikace přes protokol 

Modbus, kde je uvedeno, že bylo použito 10 reálných proměnných a 10 boolean proměnných. 

Tabulka s adresami a informací, co je na nich uloženo, však chybí. V práci trochu chybí obrázek 

potvrzující správnou funkci aplikace, která má z náhodně orientovaných kostek na pásu vytvořit 



 

zarovnanou věž. Předpokládám, že animace bude součástí obhajoby. Práce splňuje požadavky na 

udělení akademického titulu, a proto ji doporučuji k obhajobě. 
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