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Celkové hodnocení práce:       

Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého 

uvážení dle klasifikační stupnice ECTS:  

A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně.  

Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“. 

Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení 

A - výborně. 
V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření  

hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení. 
 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce): 

Předložená diplomová práce je zaměřena na návrh průzkumného vozidla se senzorickým systémem, 

které může být využíváno v krizových situacích. Teoretická část obsahuje popis ochrany 

obyvatelstva, technické vybavení průzkumného vozidla, jeho možnosti ovládání a také použitou 

vývojovou platformu. Praktická část je rozdělena na výběr a popis jednotlivých komponent vozidla, 

komunikaci mezi operátorem a vozidlem a taky na samotné sestavení celého vozidla. V práci jsou 

také uvedeny i části zdrojového kódu, na kterých je vysvětleno fungování dané části programu. Na 

práci velmi kladně hodnotím její praktický výstup, kde se studentce podařilo vytvořit a zprovoznit 



 

navržené vozidlo. Velmi kladně také hodnotím zpracování poslední kapitoly, kde jsou uvedeny 

konkrétní situace, kde a za jakých podmínek lze vozidlo využít. Závěrem lze tedy konstatovat, že 

všechny cíle práce byly splněny a práci jednoznačně doporučuji k obhajobě.  
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