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0. Pfinos prace a jeji vyuziti
1. Spoluprace autora s vedoucim prace

Vysledek kontroly plagiatorstvi:

Préce byla posouzena z hlediska plagiatorstvi ptes IS/STAG s vysledkem max. 2% shodnosti pro
vlastni textovou ¢ast prace. Nékteré soubory piilohy vykazovaly vy$si miru shodnosti (azZ 59%),
ale jednalo se pievazné o standardné generované soubory (¢i ¢asti kodu) vyuzitého vyvojového
prostiedi. Prace tak neptedstavuje plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Zndmku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

PredloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
A - vyborné.

N

V piipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatecné*“ uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky price a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strince):
Velmi kladn€ hodnotim aktivni pfistup a samostatnost diplomanta. Student jednak sam pftiSel

s vlastnim navrhem na téma dané DP a také byl schopen kompletné¢ projekt realizovat, od 3D
navrhu, vybéru ¢i vyrobé vhodnych komponent, ptes jejich sestaveni, vyvoj fidictho SW 1 mobilni
aplikace, az po zprovoznéni, odladéni a dikladné otestovani. Dany projekt, tj. vyvinuty prototyp




2-kolového robota ovladaného mobilnim zatizenim tak piedstavuje "inZenyrské dilo" hodné
absolventa daného magisterského oboru - "Automatické fizeni a informatika v primyslu 4.0".
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