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Téma diplomové prace:  Vyvoj prototypu 2-kolového robota ovladaného mobilnim zarizenim

Hodnoceni prace:

Cilem prace je navrh a realizace prototypu dvoukolového robota ovladaného mobilnim zafizenim
s OS Android slouZiciho pro didaktické a propagacni G¢ely. Dale ma byt navrzen a otestovan fidici
algoritmus pro stabilizaci a pohyb robota.

Diplomové prace ma 117 stran (52 stran teoretické ¢asti a 40 stran praktické ¢asti). V teoretické
¢asti je provedena literarni reSerSe systému typu inverzni kyvadlo a dvoukolovych balancujicich
robotli. Déale je uvedena problematika robotiky se zaméfenim na dvoukolové roboty, jejich
hardware a tizeni. V praktické ¢asti prace je popsén navrh a realizace dvoukolového robota véetné
programového feSeni firmwaru robota a mobilni aplikace. Na zavér praktické ¢asti jsou uvedeny
vysledky experimentl stabilizace a pohybu robota a je diskutovana cenovd ndro¢nost na jeho
vyrobu.

Teoretickd Cast obsahuje pomérné velké mnozstvi informaci vztahujicich se k mobilni robotice.
BohuZel jsou v textu ob¢as pouzity ne Gplné€ spravné formulace nebo obraty. Naptiklad:

Strana 40 — ,,K méfeni ndklonu se pouZzivaji bud’ kiemikové akcelerometry, gyroskopy nebo dalsi
pohybové senzory.“ by bylo vhodnégjsi formulovat jako ,,pro fizeni ndklonu a pohybu...*.

Strana 42 — popis ,,Gyroskop na rozdil od akcelerometru dodava informaci o otaceni v roving...“ neni
korektni. Gyroskop méti thlovou rychlost otaceni v prostoru.

Prakticka ¢ast zaCinad vyctem pouzitych komponent véetné podrobné specifikace riiznych vlastnosti
jednotlivych komponent. Radéji bych uvital detailngjsi analyzu zadani (poZadavki na zafizeni a
jeho vlastnosti) a navrh feseni, ktery bude pozadavky spliiovat. Takto to na mne ptlisobi, jako Ze mél
diplomant zkuSenosti z feSeni podobného problému nebo se inspiroval jinym feSenim, a proto zvolil
uvedené komponenty. Experimenty jsou pomérné rozsahlé a interpretace vysledkii je na dobré
urovni. Ani v praktické ¢asti se diplomant bohuzel nevyvaruje nepfili§ obratnych formulaci. Kdyz
je prace psana Cesky, tak mi trochu vadi pouzivani origindlnich obrazkl s anglickymi texty —
vétSina obrazkl v praci je prejata. V zavéru prace by se m¢l student misto moznych vylepSeni vice
vénovat zhodnoceni dosazenych vysledkd.

Jedna se o pomérné komplexni a naro¢ny problém. Asi se neda fici, ze by diplomant pfinesl néco
nového k dané problematice, ale prokazal velmi dobré znalosti z riiznych oblasti a schopnost je
aplikovat. Technické teSeni je pomérné zdafilé a podle videi dostatecné funkéni. Je vidét, Ze
diplomant je nadSeny konstruktér a velmi Sikovny programator. To vyvazi ur¢ité nedostatky
technické zpravy jako takové.
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Pti obhajob¢ by mél diplomat zodpovedét nasledujici otazky:
1) Zda provedl hlubsi analyzu feSeni tykajici se konstrukce a pouzitych komponent nebo zda
postupoval na zéklad¢ vlastnich zkuSenosti a studia podobnych feSeni.
2) Cim se jeho feseni li§i od projektu B-ROBOT EVO 2.

Celkové hodnoceni prace:

Znémku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢€, B — velmi dobie, C — dobie, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupen F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

PredloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Datum 29.5.2024 Podpis oponenta diplomové prace




