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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.
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 k obhajobě a navrhuji hodnocení
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V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Študent absolvoval celý proces oživenia robotického pracoviska od simulačného overenia a prípravy, cez realizáciu, až po dokumentáciu zapojenia a návodu na používanie. Navrhol vhodné metódy a periférie tak, aby jednotlivé prvky bunky spolupracovali a fungovali efektívne pre účely výuky. Študent musel zároveň počas praktickej prípravy ukázať schopnosti z viacerých oborov (CAD modelovanie, elektro, pneumatika, programovanie). Praktická časť práce síce splňuje zadanie, ale ani zďaleka neprezentuje všetky problémy, ktoré musel študent vyriešiť pre dosiahnutie daného výsledku a práca by si zaslúžila ich detailnejší popis.
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