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Posudek DIPLOMOVÉ práce

simulace mnoharozměrových spojitých regulačních obvodů
(téma)

Hlavním cílem práce bylo realizovat v programovém systému Matlab/Simulink vybrané spojité regulátory pro systémy se dvěma vstupy a dvěma výstupy pomocí S – funkcí tak, aby všechny jejich parametry bylo možno zadávat pomocí masky subsystému a jednotlivé regulátory potom začlenit do knihoven. Takto vytvořené regulátory je potom možno začlenit do existujícího simulinkového schematu pouhým zkopírováním. Regulátory byly realizovány jak s pevně nastavenými parametry, tak jako samočinně se nastavující s průběžnou identifikací parametrů modelu procesu metodou nejmenších čtverců modifikovanou pro odhad parametrů spojitého modelu procesu s využitím filtrace spojitých veličin. Proběhlo rovněž simulační ověření navržených regulátorů.
Zadání diplomové práce bylo náročné. Aby diplomant mohl regulátory realizovat, musel porozumět polynomiálním metodám návrhu regulátorů, mnoharozměrovému řízení, průběžné identifikaci a samočinně se nastavujícím regulátorům a musel poznatky z těchto oblastí aktivně aplikovat. Musel zvládnout problematiku tvorby s – funkcí a pro potřeby tvorby s – funkcí musel získat také stavový popis mnoharozměrových regulátorů. Bylo tedy nutné převést diferenciální rovnice regulátorů na stavový popis.
Diplomant splnil zadání v plném rozsahu. Vytvořil funkční bloky regulátorů jak s pevně nastavenými parametry tak samočinně se nastavujících a začlenil je do knihoven tak, aby mohly být jednoduše začleněny do simulinkových schémat. Provedl také simulační ověření.   Výsledky simulačního ověřování však v některých případech neodpovídají teoretickým předpokladům, zřejmě bude nutné se této problematice nadále věnovat a ověřit, zda tyto skutečnosti nejsou případně zapříčiněny chybou v řídicím algoritmu nebo v programu.

Diplomová práce je sepsána přehledně, jednotlivé části na sebe logicky navazují. Vyskytuje se v ní však několik nevhodných formulací. Pravopisné chyby a překlepy se v práci vyskytují minimálně. Po formální a grafické stránce je práce na velmi dobré úrovni.

Diplomant vykazoval velmi dobrou pracovní morálku, byl iniciativní a samostatný. Veškeré problémy řešil okamžitě v rámci konzultace s vedoucím diplomové práce. Prokázal dobré teoretické znalosti i programátorskou dovednost. Diplomant prokázal inženýrský přístup k řešení zadaných problémů.
Doporučuji práci  k obhajobě
Návrh na klasifikaci diplomové práce:                                                  B – velmi dobře
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