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Kritérium hodnoceni Hodnoceni dle ECTS
1. Splnéni zadani bakalarské prace C - dobre
2. Formalni Groven prace, véetné jazykového zpracovani E - dostatecné
3 Mnoéstvi, aktualnost a relevance pouzitych literarnich C - dobre
zdrojt

4. Popis experimentil a metod feSeni E - dostatecné
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PiedloZenou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

E - dostateé¢né
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Komentare k bakalarské praci:

Bakalaiska prace Martina Rezného se zabyva konstrukénim navrhem hnaci jednotky planetové
prevodovky s pojistnou spojkou. Teoretickd ¢ast prace je zamérena na ozubené prevody, typy
planetovych prevodovek a v neposledni fadé pojednava o typech pojistnych spojek.

V praktické ¢asti predloZzené prace student resi celkovou konstrukci prevodovky véetné motoru a
pojistné spojky. Navrh je feSen na teoretické roviné a vychazi z pfedem zadanych pozadavk
prevodového poméru, prenaseného vykonu a vystupnich otacek. Prakticka ¢ast je vénovana pouze
vypoctim, nikoli navrhu a popisu jednotlivych ¢asti prevodovky. Prevodovy pomér by mél byt 100:1
nikoli 1:100, jak je uvedeno v kapitole 4.1. Pfevodovka je navrzena "do pomala".

Prace obsahuje velké mnoZstvi pravopisnych chyb a preklepu. V nékterych formalnich naleZitostech
se odklani od sablony (titulky obrazkd, ¢islovani rovnic, citace, apod.). Ve vypoctech neni uvedeno,
odkud jsou voleny koeficienty (WZ, YF1, YF3, kal, ka2, YB, Ye, ab) a vseznamu symbol( a zkratek
nékteré z téchto koeficientl ani nejsou uvedeny. Zapisy rovnic jsou také formalné chybné. Pro lepsi
prehlednost a pochopeni vypoctl bych uvital schémata. Déle postradam pevnostni vypocty,
minimalné pevnostni kontrolu navrZené hnaci a hnané hridele.

Vykresova dokumentace obsahuje rovnéz mnoho chyb a v mnoha pfipadech necti zasady
technického kresleni (kéty, Srafy, znacky drsnosti, méfitko, tolerance). Navic 3D model prevodovky
se v nékterych pfipadech neztotoznuje s vykresy. V pfilohach zcela chybi vykresy pojistné spojky.

Pfes vSechny zminéné nedostatky praci doporucuji k obhajobé.

Otazky oponenta bakalarské prace:

1) Proc jste volil planetovou prevodovku typu K-U? Jaké ma vyhody a nevyhody oproti jinym typam?
2) Jaké budou otacky na vystupni hideli pfi zadaném prevodovém poméru a Vami zvoleném
motoru?

3) Co je hodnota x ve vypoctu prameéru sttizného koliku na strané 49?

4) Jak byste spocital kroutici moment na hnaci hfideli?

V e Zliné dne 31.5.2016

Podpis oponenta bakalaiské prace
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