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Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):

Posluchač Bc. Martin Horák plně zvládnul obtížnou problematiku zadanou v diplomové práci nejen po teoretické, ale i po praktické stránce, přičemž svoji práci úspěšně předvedl jako praktickou ukázku na celostátním semináři "Perspektivy elektroniky 2009" která se konala v Rožnově p.R. a svůj článek publikoval ve sborníku sborníku tohoto semináře. O jeho práci projevily zájem další školy na zavedení do výuky v laboratořích. Na celostátní soutěži STOČ 2009 VŠB v Ostravě úspěšně reprezentoval UTB FAI, kde získal se svojí diplomovou prací 1. cenu v kategorii Mechatronika a autotronika. Ve své práci prezentoval výsledky časově náročného výzkumu a vývoje v robotické laboratoři FAI. Výsledky jeho práce budou tvořit součást laboratorních prací při výuce na FAI.  
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