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Hodnocení práce:
Cílem práce bylo rozšíření webové Databáze nestabilních systémů o další modely reálných systémů. Informace ve dvou jazykových mutacích (česky a anglicky) měly obsahovat stručný popis systému a jeho proměnných, obrázek, matematický model včetně použitých parametrů a seznam informačních zdrojů. Součástí mělo být také simulační schéma v prostředí MATLAB/Simulink a návrh vhodného algoritmu řízení, který bude ověřen simulačně nebo případně i experimentálně.

Na 24 stranách teoretické části práce je provedena literární rešerše, jsou podány informace o Databázi nestabilních systémů, o stabilitě dynamických systémů a o polynomiálním přístupu při návrhu regulátoru. V praktické části jsou na 48 stranách uvedeny modely: kulička na ploše, dvoukolový nestabilní robot, průtočný chemický reaktor s pláštěm, orientace družice, model helikoptéry CE 150 a model dvojitého kyvadla. Dále jsou uvedeny informace související s návrhem řízení s využitím metody umístění pólů včetně simulovaného i reálného řízení systému CE 150. V závěru práce jsou shrnuty a diskutovány její výsledky. V práci je uvedeno 32 literárních zdrojů a práce obsahuje přílohu s dvoujazyčnou dokumentací a modely v Simulinku.

Cíle práce uvedené v zadání byly splněny (řízení bylo navrženo a aplikováno pro model upoutané helikoptéry CE 150). Problematika návrhu řízení a vlastního řízení nestabilních systémů je i v současné době velmi aktuální téma a Databáze nestabilních systémů je počin přispívající k edukaci v této oblasti. Její rozšíření o další modely je z mého pohledu hlavním přínosem diplomanta, který prokázal dobrou znalost v oblasti matematicko-fyzikální analýzy, simulace, návrhu řízení i schopnost aplikace navržených algoritmů při řízení reálného zařízení. Jednalo se o poměrně rozsáhlý úkol, kde některé z modelů, návrhu a aplikace jejich řízení by mohly být tématem samostatné diplomové práce. Diplomant přistoupil k řešení zadaného úkolu systematicky a vytvořil 6 nových modelů včetně dokumentace a schémat v Simulinku. Pro model helikoptéry CE 150 navrhl řízení, odsimuloval jej a také prakticky použil.
Po formální stránce je práce na velmi dobré úrovni s minimem chyb a překlepů. Literární zdroje jsou korektně citovány a jsou úplné.

Při obhajobě by měl student zodpovědět následují otázku:

Jaká z Vámi uvedených soustav je z Vašeho pohledu nejobtížněji řiditelná a proč?
Celkově hodnotím práci velmi kladně a konstatuji, že práce splňuje požadavky kladené na tento typ závěrečných prací.
	Celkové hodnocení práce:
	
	
	
	
	
	


Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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