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Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
Aktualnost feSen¢ho tématu
Obtiznost zadan¢ho ukolu
Splnéni vSech bodl zadani
Vhodnost zvolené metody feSeni

Logické ¢lenéni prace

Uroven jazykového zpracovani
Formalni uroven prace

Préce s literaturou a jeji citace
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9.  Uroved zpracovani teoretické &asti
10. Kovalita zpracovani praktické ¢asti
11. Dosazené vysledky prace
12. Pftinos prace a jeji vyuziti
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Celkové hodnoceni prace:

Vyslednd zndmka neni priimérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné€, F — nedostatecné.
Stupeini F znamend téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

Pi‘edloZenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1. Jak byste navrhl obousmérnou komunikaci mezi OMRON a ABB YuMi? Jaky komunika¢ni
protokol byste vyuzil a proc?

2. Uvazoval jste o pouziti jiného kolaborativniho robota nez ABB YuMi? Jaké by byly rozdily pti
realizaci ulohy?

Dalsi pripominky, vyjadieni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
PredloZena bakalarska prace se vénuje tématu automatizované manipulace s ndkladem pomoci
mobilniho a kolaborativniho robota. Teoreticka ¢ast popisuje vyvoj a souc¢asné vyuziti mobilnich
roboti a doplituje tak potfebny kontext pro praktickou ¢ast. Student prokazal schopnost orientace v




dané problematice, a to jak po technické strance, tak i v oblasti praktického nasazeni robotickych
technologii. Na velmi dobr¢ tirovni je i fotodokumentace a zptisob prezentace vysledkii. Prakticka
cast demonstruje komplexni piistup k feSeni tikolu, véetné vlastni vyroby dili na 3D tiskarné,
softwarového propojeni a testovani funkénosti celého systému. Zaveérem lze konstatovat, ze
vSechny body zadéani byly splnény a praci doporucuji k obhajobé.
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