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Práce byla posouzena z hlediska plagiátorství s výsledkem 8 % shodnosti. Práce není plagiát.
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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.
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 k obhajobě a navrhuji hodnocení
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V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Student pracoval zodpovědně a samostatně. Sám implementoval v robotickém manipulátoru relativně komplexný protokol Modbus TCP, nutný pro komunikaci s kamerou. V průběhu řešení a testování na reálné kameře student zjistil, že kamera automaticky kompenzuje veškeré nepřesnosti a vyhodnocení přesnosti a opakovatelnosti robota tak není pro výsledky důležité. Po konzultaci na mou radu toto měření proto neuskutečnil, co vedlo k nesplnění bodu zadání. Protože tento bod ale pro úspěšnost nasazení kamery na robota nebyl nakonec důležitý, tak věřím, že jeho nesplnění není tak výraznou překážkou v obhájitelnosti práce. 

Vyjádření firmy Sanezoo:

Student Radim Měrka integroval náš systém Sanezoo UNITY do prostředí robota ABB GoFa. Integrace spočívala ve vytvoření komunikace pro řízení UNITY přímo z programu robota, návrhu HMI a testování na zákazníckých vzorcích. Student přistupoval k úkolu zodpovědně, pravidelně dojížděl na stretnutí a proaktivně řešil naše požadavky. Výsledky jeho práce jsou přínosem jak pro naše interní testování, tak pro nasazení u našich partnerů nebo koncových zákazníků.
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