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Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého uvazeni dle
klasifikacni stupnice ECTS:

A - vyborné, B — velmi dobre, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostate¢né, F — nedostate¢né.

Stupen F znamena téz ,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Predlozenou bakalarskou praci nedoporuéuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

F - nedostatecné.
V piipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né“ uved'te do pfipominek a slovniho vyjadreni
hlavni nedostatky prace a dlivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

ProC byl zvolen pravé robot ABB GoFa a aplikace UNITY? V ¢em vidite jejich hlavni vyhody?

Pro vytvoreni primérného snimku byla vytvofena sekvence 17ti snimk( a nasledné zprimérovano. V ¢em se
li§i jednotlivé snimky, Ze vysledek je bez odleski?

Jaky hardware pouziva inspekéni systém Unity pouzity v praci?

Dalsi pfipominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (mozno pokracovat i na dalSi strance):

V préci je uvedeno, ze "Kamera je vzdalena 15 cm od snimané plochy, aby byl zajistény optimalni zorny uhel".
Zorny Uhel je dan pouze volbou objektivu a vzdalenost objektu nema na tento uhel vliv.

V préaci je uvedena KUKA jako €insky vyrobce robotu.

Jde o praktickou bakalarskou praci a ¢ekal bych v pfiloze aspor snimky vyrobku z aplikace, vlastni aplikaci,
kéd pro robot v jazyce RAPID atd.




V zadéani prace jsou definovany tyto body:

Bod zadani: 2. Vytipujte vhodny roboticky manipulator pro inspekéni aplikace a vybér zdivodnéte.

Autor v praci popisuje kolaborativniho robota ABB GoFa a v teoretické ¢asti struéné predstavil jeho parametry.
Nicméné v praci neni uvedena srovnavaci analyza s jinymi dostupnymi manipulatory, ani neni objasnéno, pro¢
byl GoFa nejvhodnéjsi volbou pro danou inspekéni dlohu. Vybér manipulatoru by mél byt podlozen
technickymi kritérii a srovnanim s ostatnimi manipulatory. Bez tohoto zdlvodnéni neni moZné posoudit, zda
byl vybér optimalni. ZdGvodnéni vybéru pak zcela chybi.

Bod zadani: 3. Provedte sadu méfeni opakovatelnosti a pfesnosti vybraného manipulatoru
V préaci zcela chybi provedeni sady méfeni opakovatelnosti a pfesnosti manipulatoru, jak pozaduje zadani.

Bod zadéni: 4. Navrhnéte vhodné inspekéni systémy pro nasazeni na roboticky manipulator

U navrhu bych &ekal zohlednéni néjakych poZadavkd, které nejsou ale definovany a vybér komponent pro
spinéni téchto pozadavku. V praci je uveden pouze popis software Sanezoo, ktery byl asi vybran jako vhodny
inspekéni software. V praci vSak chybi popis hardware systému Unity. Z prace neni zfejmé zda jde o smart
cameru, embedded zafizeni nebo primyslové PC. Neni uvedeno jaka kamera byla pouzita, jeji rozliSeni, typ
objektivu, ohniskova vzdéalenost.

Z prace vyplyva, Ze student navrh a vybér komponent délat nemusel, protoZe zfejmé od firmy dostal

k dispozici jak robot tak kamerovy systém se softwarem. Timto krokem mu vSak firma zkomplikovala feSeni
téchto 3 bodl. Hlavni naplni prace je tak pfedevsim vyvoj komunikace mezi systémem Unity a ABB robotem
Gofa.

Pfes nepopiratelny pfinos bakalarské prace pro firmu Sanezoo, ktera dostala od studenta hotové feseni a

samotné feSeni MODBUS komunikace by bylo zcela dostate¢né pro obhéjeni bakalarské prace musim
hodnotit préaci F-nedostate¢né z diivodu nesplnéni bodl zadani v poZzadovaném rozsahu.
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