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Hodnoceni:
A - nejlepsi; F - nevyhovujici
Aktualnost feSeného tématu
ObtiZnost zadaného ukolu
Splnéni vSech bodl zadani
Vhodnost zvolené metody FeSeni

Logické Clenéni prace
Uroveri jazykového zpracovani
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10. Kvalita zpracovani praktické casti
11.  Dosazené vysledky prace

12.  PFinos préace a jeji vyuZiti
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Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého uvazeni dle
klasifikacni stupnice ECTS:

A - vyborné, B - velmi dobfe, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.

Stupen F znamena téz ,nedoporucuiji praci k obhajobé".

Predlozenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobre.
V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné” uvedte do pfipominek a slovniho vyjadreni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1. Na strané 36 mate napsano "Automatické toolchangery — Umoziuiji robotiim autonomné ménit nastroje bez
zasahu operatora.", mizete vysvétlit zplsob autonomni vymény nastroje?

2. Na strané 39 mate napsano "Rozdéleni na dvé skiiné, jednu pro vedeni elektrickych signalt a druhou pro
fizeni pneumatického systému, je zaloZeno Cisté prakticky." Pocita se i s rozvodem napajeni/silové elektfiny
nebo pouze jen se signaly?

Dalsi pfipominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (mozno pokracovat i na dalsi strance):
Bakalafska prace se vénuje aktualnimu a prakticky vyuZitelnému tématu z oblasti primyslové robotiky.
Oceriuji zejména snahu o zavedeni standardizovaného feSeni a jeho ovéfeni v realném provozu. Prace
obsahuje funkéni navrhy, které maji potencial zefektivnit Gdrzbu robotickych systému. Na druhé strané je tfeba




upozornit na urcité nedostatky, zejména v oblasti jazykové a formalni Upravy textu, a misty ne zcela jasné
technické formulace.
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