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Hodnoceni prace: A B C D E F

Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici

1. Splnéni vSech bodl zadani X O

2. Vhodnost zvolené metody feSeni O X O 0O 0O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) O X O 0O O O
4.  Préce s literaturou a jeji citace O X O 0O O O
5. Urovei jazykového zpracovani O X O 0O O O
6.  Formdlni troveh price OO X O O O
7. Kvalita zpracovani teoretické ¢asti X O 0O 0O 0O O
8.  Kuvalita zpracovani praktické ¢asti OO0 X OO d
9. Dosazené vysledky prace OO X O O O
10. Ptinos préce a jeji vyuziti X OO 0O 0O O O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace OO O0OX O Od

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 5% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné , F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Pi‘edloZenou bakalai'skou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Ptedlozena bakalarska prace se zabyva koncepcnim navrhem robotického systému pro vystavbu
budov. Primarné student fesi navrh a vyrobu prototypu efektoru pro pokladku zdiva s ohledem na
pouzité materialy a navrzeny koncept celého robotického systému. Jeho tkolem je provézt
dikladny priizkum trhu o dostupnych moznostech, sestavit vhodné koncepcni feSeni robotického
systému jako celku a na tento systém navrhnout kompatibilni efektor, plnici funkci uchopné hlavice
stavebni tvarnice.




V teoretické Casti jsou uvedeny priklady aktualné pouzivané automatizace ve stavebnictvi, velice
detailné jsou zde probrany rizné tskali a problémy pii dil¢ich fazich vystavby s ohledem na
robotizaci, coz svédci o dobré orientaci studenta v daném oboru. Na zaklad¢ téchto poznatkt
student dale analyzuje mozZnosti pouziti dostupnych periferii, které konzultuje s odbornymi techniky
oslovovanych firem, a vybira vhodné feseni. Zpracovani teoretické ¢asti je na dobré Grovni, je
¢lenéna logicky, s minimem chyb a pieklept. Vétsi vyhradu mam pouze na pouziti ¢inného rodu (to
plati pro celou praci) a ocenuji predevsim detailni analyzu moznych uskali ve strojni automatizaci.

V praktické casti se student zaobira analyzou uchyceni tvarnicC, ndvrhem a simulaci samotného
efektoru, vyrobou jeho zmenSeného prototypu a v neposledni fad¢ také vybérem a osazenim
vhodnymi technickymi prosttedky. Na konci prace jsou provedeny funkéni testy prototypu a je
kriticky zhodnoceno navrzené feSeni. Je chvalyhodné, Ze student piistupoval k feSenému problému
inzenyrsky, provadél potiebné silové/tlakové/pevnostni vypocty, statické simulace apod., ale

Vv matematickych zapisech jsou ¢asto chyby v symbolice a jednotkach, je zvolena velmi mala
momentova rezerva a primitivni fidici program muze slouzit opravdu pouze pro zakladni otestovani
kinematiky, ne pro testy prototypu jako funkéniho celku.

V prub¢hu feSeni student pracoval spise samostatné, komunikace s vedoucim prace pokulhavala, a
posledni kapitoly nejsou zpracované do takové faze, jak se predpokladalo. Téma prace je ovsem
komplexni, student sice o¢ividné podcenil posledni kapitoly praktické ¢asti, avSak analyza feSeného
problému a zajem z jeho strany dava vyhlidky pro dalsi pokracovani v této problematice.
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