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Téma bakalaiské Roboticka ruka na platformé Arduino

prace:
Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Splnéni vSech bodl zadani o
2. Vhodnost zvolené metody feSeni X O 0O 0O 0O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) X O 0O 0O 0O O
4.  Préce s literaturou a jeji citace O X O 0O O O
5. Urovei jazykového zpracovani O X O 0O O O
6.  Formdlni troveh price O X 0O 0O O O
7. Kuvalita zpracovani teoretické ¢asti O X O 0O O O
8.  Kuvalita zpracovani praktické ¢asti OO0 X OO d
9. Dosazené vysledky prace X O 0O 0O O Od
10. Ptinos préce a jeji vyuziti X OO 0O 0O O O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace X O 0O 0O 0O O

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 5% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné , F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Pi‘edloZenou bakalai'skou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
A - vyborné.

X%

V piipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
PiedloZena bakalatska prace se zaobira analyzou, navrhem, zkonstruovanim a naprogramovanim
zmenseniny pramyslového robota antropomorfniho typu. Student musel zvladnout vyftesit
komplexni zadani, véetné praktické realizace funkéniho prototypu, fizeného pomoci mobilni
aplikace ptes Bluetooth.




Teoreticka ¢ast obsahuje drobné nesrovnalosti v terminologii, podivné formulace vyplyvajici
pravdépodobné z piekladu do ¢estiny, misty chybi interpunkce a formalni zpracovani je na
primérmé arovni.

V praktické ¢asti je popsano sestaveni robota od samotné analyzy, az po zavérecné testovani
funkéniho prototypu. Zejména ocenuji pristup pii vybéru aktuatort, ktery zahrnoval vypocet
potiebnych krouticich momenta (byt’ pomoci online kalkulatoru), a vlastni navrh 3D modelu véetné
jeho vyroby. Kapitola s testovanim a celkovym vyhodnocenim parametrd navrzené struktury mohla
byt detailnéji popsana, aby ¢tenaii bylo jasné, jak verifikace probihala a jakych vysledki bylo
dosazeno. Celkové zpracovani praktické casti je primérné a jaksi nekoresponduje s mnozstvim
odvedené prace, které bylo na studenta bakalarského stupné studia obdivuhodné.

Student aktivné spolupracoval s vedoucim prace, vSechny vzniklé problémy vyplyvajici z praktické
realizace modelu vytesil v podstaté samostatng, splnil v§echny body zadani a je nutné podotknout,
ze po praktické strance se jedna o velice povedenou praci, o cemz svéd¢i mimo jin€ho 1 jeho
umisténi v soutézi STOC.
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