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Posudek DIPLOMOVÉ práce

Modulární výukový model třídící linky firmy festo
(téma)

Diplomová práce (dále jen DP) je tvořena dvěma na sebe navazujícími částmi: teoretickou a praktickou. V teoretické části je podán rozbor prostředků automatizační techniky a prvků k jejich využití při objasnění činnosti mechatronických systémů. V praktické části DP je konkretizováno použití mechatronických prvků v sestavách stanic FESTO. Příloha DP představuje návrh praktického postupu při zprovoznění jednotlivých stanic od firmy FESTO spol. s r.o a vytvoření programového vybavení pro jejich uvedení do provozu. Uvedená DP si neklade za cíl předložit ucelený vzdělávací program pro všechny mechatronické systémy, ale rozpracovat jednotlivé oblasti obecně platné struktury prostředků automatizační techniky v části výuky mechatroniky na odborných školách. Od tohoto základního vymezení se odvíjí i struktura DP.

V součastné době se na mnohých výukových pracovištích setkáváme s prvky automatického řízení v mechatronických sestavách, pro které nejsou vypracována žádná výuková skripta. Jedním z přínosů této DP je možnost využití její přílohy jako výukových skript na pracovištích automatického řízení v mechatronických sestavách od firmy FESTO. 
Rozsah náročnosti vybraného úkolu pro zpracování DP odpovídá zadání Střední odborné školy a Středního odborného učiliště v Lanškrouně. DP řeší rozšíření distribuční stanice MPS®, procesní stanice a stanice manipulace o potřebné prvky, kterými lze ovládat jednotlivé stanice v pracovních krocích nebo lze spustit celý proces najednou. 
Celá DP je na velmi vysoké úrovni svojí přehledností, ať již z pohledu teoretického rozboru prvků automatického řízení a jejich využití v akčních členech manipulátorů daných sestav, tak i podrobným popisem jednotlivých pracovních stanic s akčními prvky a jejich řízení pomocí programového vybavení i vypracovaním sekvenčního funkčního grafu. DP má velmi vysokou vypovídající hodnotu pro další uplatnění ve výuce na odborných školách.

Po formální stránce je DP rovněž na vysoké úrovni, lze jen vytknout drobné gramatické chyby, které však nesnižují kvalitu vlastní práce.
Při obhajobě DP v rámci státní závěrečné zkoušky navrhuji se zeptat:

Jaká je možnost rozšíření stávající linky o další sestavy?

Z jakého důvodu se kombinuji elektrické a pneumatické pohony? 
Diplomant splnil všech šest bodů uvedených v „Zadání diplomové práce“. Podal teoretický rozbor a popis stanic s uvedením pracovní činnost manipulátorů, popsal způsob programování řídících jednotek osazených v modulu, vypracoval teoretický popis stanic s možností rozšíření o ovládací prvky, navrhl programové vybavení pro řídící systém SIMATIC S7-200 jak v pracovních krocích, tak v celé sestavě. Diplomovou práci hodnotím velmi dobře. Díky možnosti jejího využití v odborném školství a v rozvíjejícím se novém oboru mechatronika je významným přínosem pro vzdělávání do budoucna.
Diplomovou prácí doporučuji k obhajobě. 

Návrh na klasifikaci diplomové práce:
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