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Téma bakalatskeé Vyuziti vizualni informace pro navigaci mobilniho robotu
prace:

Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
Splnéni vSech bodl zadani
Vhodnost zvolené metody feSeni

Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce)
Préce s literaturou a jeji citace

Uroveti jazykového zpracovani

Formalni aroven préace

Kvalita zpracovani teoretické ¢asti
Kvalita zpracovani praktické casti
DosazZené vysledky prace
Ptinos prace a jeji vyuziti
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Spoluprace autora s vedoucim prace

Vysledek kontroly plagiatorstvi:

Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 83% shodnosti. Prace neni plagiat.
Vysoka mira shodnosti je zplisobena tim, Ze byl dokument porovndvan s predchozim uloZzenym
dokumentem autora.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné , F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Pi‘edloZenou bakalai'skou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

E - dostate¢né.
V piipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatecné*“ uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatKky price a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pFipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Vzhledem k nedostatku ¢asu se obsah prace piili§ nezménil (jak je ostatné patrno z miry shody s
ptedchozi odevzdanou praci), tudiz doslo pouze k dopracovani posledni chybéjici ¢asti. Spoluprace
autora s vedoucim prace nebyla bezproblémova, student nemél potiebu prubéh prace piilis
konzultovat.




V teoretické ¢asti prace je jednoduchou formou (bez hlubsi teorie) uveden piehled metod
zpracovani obrazu. Pro praktickou realizaci zpracovani obrazu, ziskaného z webové kamery, jsou
nasledné vyuzity toolboxy programového prostiedi MATLAB a i komunikace s robotem po sériové
lince je feSena pomoci MATLABu.

Vzhledem k nedostatku ¢asu student zvolil cestu minimalistického funkéniho feSeni pro naplnéni
posledniho bodu zadani.

Celkove¢ lze tedy konstatovat, ze student s minimem usili splnil jednotlivé body zadani na
minimalni aroven pozadovanou pro kvalifikacni praci. Praci doporucuji k obhajobé.
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