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	Využití vizuální informace pro navigaci mobilního robotu


	Hodnocení práce:
	A
	B
	C
	D
	E
	F

	
	
	Hodnocení:

A – nejlepší; F - nevyhovující
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	Obtížnost zadaného úkolu
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	Práce s literaturou a její citace
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	Formální zpracování – celkový dojem
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	Logické členění práce
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	Vhodnost zvolené metody řešení
	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 


	8.
	Kvalita zpracování praktické části
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	Výsledky a jejich prezentace
	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 

	 FORMCHECKBOX 


	10.
	Závěry práce a jejich formulace
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	Celkové hodnocení práce:
	
	
	
	
	
	


Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou bakalářskou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Otázky k obhajobě:

1. Popište  důvody proč jste implementovanou metodu zpracování obrazu nemohl využít za účelem řízení pohybu mobilního robota.

2. Objasněte na jakém principu pracuje vámi použitá funkce programu MATLAB pro filtraci šumu (s. 30)? 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Práce se zabývá využitím vizuální informace pro navigaci mobilního robotu. Nejprve se autor práce seznámil s metodami zpracování obrazu - preprocessing, metody segmentace obrazu, postprocessing. Následně popsal části robotického systému a realizoval metodu zpracování obrazu. Poslední kapitola textu práce se na 3 stankách věnuje implementaci na reálných datech. Téma práce splňuje obtížnost kladenou na bakalářské práce. Realizovaná předložená práce ovšem postrádá popis řešení jednoho z bodu zásad pro vypracování byť v závěru práce se k tomu autor vyjadřuje. Proto hodnotím práci jako dostatečnou.
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