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Hodnoceni bakalarské prace s vyuZzitim klasifikac¢ni stupnice ECTS:

Kritérium hodnoceni Hodnoceni dle ECTS
1. Splnéni zadani bakalatské prace A - vyborné
2. Formalni Groven prace, v¢etné jazykového zpracovani B - velmi dobie

Mnozstvi, aktualnost a relevance pouzitych literarnich

3. e B - velmi dobi'e
zdrojl

4. Popis experimentli a metod feSeni B - velmi dobre

5. Kvalita zpracovani vysledki B - velmi dobre

6. Interpretace ziskanych vysledku a jejich diskuze B - velmi dobie

7. Formulace zavéra prace B - velmi dobie

Predlozenou praci doporucuji k obhajob¢ a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobre
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Komentare k bakalarské praci:

Bakaldrska prace Patrika Duchoné se zabyva konstrukci pohonu s regulaci rychlosti pasového
dopravniku pomoci kinematického mechanismu a volnobézné spojky. Prace je napsana v rozsahu
72 stran a prilohy tvofi 11 vykres( technické dokumentace. Navrh predchazi literarni studie

o 5 kapitolach, ve které student pfiblizuje metodiku konstruovani, zaklady dimenzovani, druhy
mechanism, spojek a pohon(. Prakticka ¢ast je vénovana konkrétnimu navrhu vychazejiciho

s pozadovanych parametr(l a rozdélena na 2 kapitoly. Navrh je podloZen kinematickymi vypocty
pozadovaného pohybu a pevnostnimi vypocty namahanych ¢asti. Je také vytvoren model sestavy
v programu Autodesk Inventor a technickd dokumentace nenormalizovanych dilG. Vypodty jsou
v dostatecné mife komentovany a obohaceny o situacni schémata.

Prace obsahuje formalni i gramatické chyby. Vykresova dokumentace se v nékterych ptipadech
také nefidi dle zdsad technického kresleni. Od navrhu zafizeni bych ocekaval vétsi originalitu

a nikoli dalsi variantu regulace pomoci volnobézné spojky, ktera se jiz v minulosti fesila.

Prace splfiuje vSechny body zadani, a proto ji doporucuji k obhajobé.

OtazKky oponenta bakalarské prace:

1) Kdy dochdzi ke vzpéru? Co je to Stihlost?

2) Nem{(ze se stat, Ze vlivem kyvného pohybu se bude regulacni Sroub samovolné otacet?
3) K ¢emu byste pouzil pasovy dopravnik s Vami navrzenym regulacnim mechanismem?
4) Jaky mechanismus byste pouzil v pfipadé regulace plynulé rychlosti pasu?

Ve Zliné dne 29. 05. 2019

Podpis oponenta bakalaiské prace
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