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Hodnocení práce:
Diplomová práce se zabývá zprovozněním, vytvoření matematického modelu, experimentální identifikací neznámých parametrů a řízením modelu 3D jeřábu od firmy Inteco. Bylo také vytvořeno několik laboratorních úloh pro studenty.

V teoretické části práce je provedena literární rešerše týkající se modelování a řízení 3D jeřábu od firmy Inteco, je popsán laboratorní model a SW řešení. Dále je odvozen matematický popis zařízení včetně zjednodušených popisů. Poslední kapitolou teoretické části je popis návrhu řízení metodou požadovaného modelu, polynomiálním přístupem metodou umístění pólů uzavřeného regulačního obvodu s ohledem na absolutní a relativní útlum. V praktické části je provedena experimentální identifikace systému ze změřených přechodových charakteristik poloh a úhlů jednotlivých os. Metodou požadovaného modelu a polynomiálním přístupem  jsou navrženy regulátory pro řízení os jeřábu včetně analýzy volby pólů uzavřeného regulačního obvodu a následné kvality regulace. Dále je navržena kompenzace kmitání lana – regulace úhlů lana na nulové hodnoty. Následně je řešena situace, kdy dochází současně k řízení polohy os i úhlů lana. Navržená schémata jsou použita pro řízení nelineárního simulačního modelu i reálného zařízení a jsou porovnány a diskutovány výsledky. Na základě získaných znalostí a zkušeností jsou vytvořeny úlohy pro studenty, jejichž zadání je přílohou diplomové práce. V závěru práce jsou shrnuty a diskutovány výsledky.
Rozsah uvedené teorie i praktických činností je velmi značný. Diplomantka prokázala schopnost analyzovat i vyřešit zadaný problém včetně prezentace výsledků, čímž splnila všechny body zadání. Ačkoliv se nejedná o nejnovější poznatky a přístupy, tak i v době umělé inteligence je analytický přístup k řešení problémů velmi aktuální a potřebný. V neposlední řadě je přínosem práce vytvoření dokumentace k zařízení a vznik laboratorních úloh, tak aby získané poznatky a zkušenosti mohly být prospěšné i dalším studentům.
Po formální stránce je kvalita práce na velmi dobré úrovni. Možná by se mohla diplomantka vyvarovat několika hovorových obratů.
K práci mám následující připomínky, které ovšem nijak nesnižují její hodnotu:
Strana 50 – tab. 4 – nejedná se o minimalizační funkci, ale její hodnotu

Strana 51, 52 – obr. 17, 18 – proč není identifikovaný lineární model blíže průběhu reálného modelu? Prakticky by mělo být alespoň zesílení  určeno přesněji. Optimalizace úplně nekonverguje – to může souviset s použitou periodou vzorkování (není uvedena) nebo s vynecháním parametru ‘zoh’ při volání funkce lsim.
Strana 53 – „impulzová charakteristika“ – spíše „impulzní“, ale i tak se nejedná Diracův impulz, ale o pulz v diskrétní časové oblasti – opět není uvedena perioda vzorkování ani výška pulzu. Plocha pulzu by měla být rovna jedné stejně jako u Diracova impulzu nebo by mělo dojít k normování.
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Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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