i Univerzita Tomase Bati ve Zliné
Fakulta technologicka

Vavreckova 275

762 72 Zlin
Posudek oponenta bakalarské prace
(EXPERIMENTALNI PRACE)
Piijmeni a jméno studenta: Zezula Jakub
Studijni program: B3909 Procesni inzenyrstvi
Studijni obor: Technologickd zatizeni
Zaméreni
(pokud se obor dale déli):
Ustav: Ustav vyrobniho inzenyrstvi
Vedouci bakalaiské prace: Ing. Maloch Jaroslav, CSc.
Oponent bakalaiské prace: doc. Ing. Zden¢k Dvoiak, CSc.
Akademicky rok: 2017/2018
Nazev bakalaiské prace:
Konstrukce manipulatoru se dvéma stupni volnosti v Cardanové uspotadani
Hodnoceni bakalarské prace s vyuZzitim klasifikac¢ni stupnice ECTS:
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1. Splnéni zadani bakalatské prace B - velmi dobre
2. Formalni Groven prace, v¢etné jazykového zpracovani C - dobre
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C - dobre

Komentare k bakalarské praci:

V teoretické ¢asti student ¢tendre seznamuje se zakladnimi definicemi z oblasti prliimyslové
robotiky, zejména se zdkladnimi prvky robotd, jejich ¢astmi a pohony. Smyslovymi prvky pak je
soustava Cidel. Dale uvadi zakladni charakteristiky robot( a manipulatord. Roboty pracuji ve 3D
prostoru a jejich pohyb je soustavou kinematickych déji popisovanych soustavou rovnic,
fesitelnych nejlépe pomoci soustavy matic.

V praktické ¢asti navrhuje manipulator pro konkretizované zadani. Spravné provadi obecné
vypocty mechanickych sil a momentd. Konstrukce je provedena ve 3D modelafi. Vyhrady mam k
vyrobni dokumentaci, kterd neodpovida v fadé pripadd technickym normam ani firemnim
zvyklostem. Ty se vyskytuji na vétsiné pfilozené dokumentace

Otazky oponenta bakalarské prace:

1. Jaké sily jsou zahrnuté do vypoctu vysledného zatiZzeni obecné u manipulator(?

2. Jak by jste definoval konstrukci mechanismu podle Cardana?

V e Zliné dne 29.5.2018

Podpis oponenta bakalaiské prace
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