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Nazev bakalaiské prace:

Néavrh koncového efektoru pro robotické pracovisté s aplikaci v automobilovém primyslu

Hodnoceni bakalarské prace s vyuzitim klasifikac¢ni stupnice ECTS:

Kritérium hodnoceni Hodnoceni dle ECTS

1. Splnéni zadani bakalarské prace A - vyborné
2. Formalni Groven prace, vcetné jazykového zpracovani B - velmi dobie

Mnozstvi, aktualnost a relevance pouzitych literarnich .
3. e p y C - dobie

zdroji
4. Popis experimentil a metod feSeni B - velmi dobre
5. Kvalita zpracovani vysledkil B - velmi dobre
6. Interpretace ziskanych vysledku a jejich diskuze B - velmi dobfe
7. Formulace zavéri prace B - velmi dobie

Piedlozenou praci doporucuji k obhajob¢ a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobre
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Komentare k bakalaiské praci:

Oponovana bakalatska prace pana Ing. Martina Gavendy se zabyva navrhem koncového efektoru
pro manipulaci s velkorozmérnym dilcem z automobilového primyslu.

Teoreticka ¢ast prace obsazena na 36 stranach popisuje automatizaci v primyslu, definuje zakladni
pojmy a hloubéji se vénuje samotnym koncovym efektoriim, jejich typtim a jejich rozdé€lni.

V praktické ¢asti pak student popsal objekt manipulace, postup a vybér jednotlivych ¢asti efektoru a
postup prace pii modelovani v softwaru Catia V5. Rada informaci je v praci zminéna pouze slovng,
ale chybi konkrétni ¢iselné hodnoty a nasledna rozvaha (napt. v ptipadé volby robota dle vahy dilce
a samotného koncového efektoru). V této ,,konstrukéni* praci bych taktéz ocenil vyssi grafickou
upravu modelt, napiiklad renderovani manipulatoru dle nadefinovanych materiald, apod. Déle bych
ocekaval i tvorbu vykresové dokumentace, kusovniku a naptiklad i cenovou rozvahu.

Préce je zpracovana na dobré tirovni, obsahuje minimum pieklepi a pravopisnych chyb. Celkove
splituje vSechny body zadani, a proto ji doporucuji k obhajobé a navrhuji znamku B — velmi dobie
Otazky oponenta bakalaiské prace:

1. Z jakého davodu jste volil mechanické upinaée oproti pneumatickym piisavkam?

2. Pro€ je nosny ram volen jako svafenec a nikoli jako montovana sestava z hlinikovych profilt, coz
je v praxi velmi Gasté feSeni s ohledem na hmotnost celku?

3. Na zaklade ¢eho jste odhadoval a jaka tedy konkrétné byla hmotnost sestavy koncového efektoru
a dilce, dle které jste volil robota?

V Zliné dne 28.05.2018

Podpis oponenta bakalaiské prace
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