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Téma diplomové Rizeni externich malych robotickych systémi pomoci EEG signali
prace:

Hodnoceni prace:

Autorka si pro svou diplomovou praci zvolila robotiku ve vazbé na snimani aktivity lidského
mozku. Obé ¢asti tématu (robotika i sledovani mozkovych signaltl) jsou aktualni a autorka je
zvladla srozumiteln¢ propojit. Hlavni prakticky vysledek, program pro ovladani robota pomoci
EEQG, je pfimétfené obtizny, pfedevs§im z diivodu integrace nezavislych systému riznych vyrobcti.

Hlavni body zadani odpovidaji hlavnim kapitoldm prace. Kapitoly jsou obsahové vesmés spravné
zatazeny, vyjimkou je kapitola Vybér vhodnych signalii, ktera méla patfit do teoretické ¢asti. Patrné
toto nespravné umisténi vedlo k tomu, Ze kapitola misto o¢ekdvané reSerSe vhodnosti a vybéru EEG
signali obsahuje popis signall, které jiz jako hotové poskytuje pouzity Emotiv Epoc.

Jako nevyuzitou prilezitost vidim opomenuti diskuse zvoleného feSeni. Téma a jeho pfedvedena
realizace nabizi mnoho zajimavych otazek, které mohly byt probrany; namatkou naptiklad
zkuSenosti S presnosti detekce jednotlivych expresivnich signalti nebo sloZitost tréninku
kognitivnich signald.

Kladné hodnotim strukturu prace a miru vysvétleni pouzitych principt a postupi. Text je
srozumitelny, vécné spravny a dostateéné odkazuje na pouzitou literaturu. Vybér literatury je
pestry, prekvapilo mé vsak, ze vSechny zdroje jsou internetové. Napf. [1] a [2] pouzité pfi popisu
neuronu jist¢ bylo mozné nahradit jakoukoli ucebnici fyziologie.

Autorka se rovnéz nevyhnula nékolika gramatickym chybam a chybam ve vétné stavbé, v celkovém
rozsahu prace se vSak jedna o nepodstatné mnozstvi. V sestavenych vyvojovych diagramech je
drobnych nepiesnosti vice, jak formalnich (napt. Zména parametrii na obr. 38 nejspise neni
rozhodovaci blok) tak i obsahovych (rizné urovné abstrakce). Zdrojovy kdéd autorCiny aplikace je
¢itelny, byt by mu prospélo lepsi strukturovani, v€etné stanoveni odpovédnosti.

Celkove hodnotim praci jako dobrou a pfinosnou, jmenovité z téchto divodu:

e Autorka provedla mezioborovou syntézu, coz je s ohledem na zaméteni studia (ucitelstvi)
chvalyhodné. Soucasné vzdélavani potiebuje vice takovych mezioborovych piistupti.

e Autorka zvolila robotickou stavebnici a vyzkouSeny klasifikator EEG signalt. V kombinaci
obou se ji povedlo snizit technologicky prah pouziti, co ma ptiznivy didakticky dopad —
zaci a studenti vidi, Ze EEG je redlné pouzitelné a Ze je mohou sami zkouset.

e Autorka prezentovala vysledek své prace pomoci kratké videonahravky, ze které je ziejmé,
jak jeji model pracuje a jak jej sama ovlada. Opét s prihlédnutim zaméteni studentky oceniuji
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tento piistup, ukazuje na to, Ze autorka si je védoma rtiznych zplsobii prezentace a Ze je
rovnéz umi vhodné pouzit.

Na zakladé vyse uvedeného navrhuji ohodnotit praci stupném B (velmi dobte).

Pro obhajobu mam k autorce nésledujici otazky:

e Jakym zplsobem jste postupovala pii vybéru pouzitych technickych feSeni? Zvazovala jste i

jiné robotické stavebnice?
e Pouzila jste pii vyvoji své aplikace néjaké ukazky nebo vzory, napt. od dodavatelt?
e V jakych vyucovacich piedmétech se podle Vas vysledky prace daji pouzit? V jakém
ro¢niku?

Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifikacni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatené , F — nedostatecné.
Stupen F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Pi‘edloZenou diplomovou praci doporuduji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né“ uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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