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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
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V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Vlastní text předložené  diplomové práce je vypracován v rozsahu 133 stran včetně obrázků a seznamů. K práci jsou přiloženy 2 tištěné samostatné přílohy, jejichž text je na 128 stranách.  Text diplomové práce spolu s přílohami tak tvoří celkem 261 stran. Součástí práce je také CD-ROM.

Diplomová práce se v souladu s jejím zadáním logicky člení do 2 hlavních kapitol, teoretické a praktické části. První hlavní kapitola se věnuje ve svých podkapitolách základům teorie řízení souvisejících s praktickou částí práce spolu s popisem vybraných metod výpočtu parametrů diskrétních regulátorů s ukázkou výpočtu u každé metody. Další podkapitoly teoretické části diplomové práce popisují základy práce v programu OCTAVE a jeho nadstavbě OCTAVE Control System Toolbox. Druhá kapitola, praktická část, se věnuje realizaci diskrétních regulátorů v OCTAVE s použitím příkazů OCTAVE Control Systems Toolbox. Byly použity následující metody: Ziegler-Nicholsova, Inverze dynamiky, konečného počtu kroků, Dahlinova, metoda Banyasz-Keviczsky a to pro P, PS a PSD regulátory s řízením několika soustav 2. a 3. řádu. K vybraným regulátorům byla přidána také rekurzivní identifikace, tudíž byly realizovány v OCTAVE také samočinně se nastavující regulátory. Celkem bylo implementováno v rámci této diplomové práce do OCTAVE 19 regulátorů.

Grafická úprava a logické členění práce je na výborné úrovni, sleduje zadání práce. Autor diplomové práce je dobře obeznámen s terminologií, formulace pojmů a popisů je v naprostém pořádku.  

Autor práce projevil zájem o problematiku práce v software OCTAVE již v předstihu, pracoval samostatně, průběžně chodil na konzultace a pohotově reagoval na drobné připomínky vedoucího práce. Nad rámec zadání práce vypracoval český manuál OCTAVE Control System Toolbox, který je kromě tištěné verze k dispozici také na internetu. Odkaz na tento manuál byl Assoc. Prof. Hodelem z Auburnské University v USA, hlavním autorem tohoto toolboxu, doporučen k umístění do sekce Help na oficiálních stránkách OCTAVE. Dále bylo doporučeno Paulem Kienzlem z National Institute of Standards and Technology, USA, aby autor diplomové práce přidal manuál jako přímou součást oficiální instalace tohoto toolboxu. Tímto autor diplomové práce výrazně přispěl k dobré reprezentaci fakulty. Dále autor diplomové práce nad rámec zadání práce implementoval do OCTAVE regulaci pomocí metody suboptimálního LQ sledování. Část těchto výsledků byla prezentována na mezinárodní konferenci v zahraničí jako součást příspěvku, jehož je autor diplomové práce spoluautorem. Autor práce vytvořil na základě literárních podkladů navíc také funkci pro převod spojitého popisu na diskrétní ve formě přenosu libovolného řádu, která pracuje podobně jak v MATLABu. Takovou funkci OCTAVE doposud nenabízel.

Práce je téměř bez přepisů a formálních nedostatků, např.

3 – slovo „ABSTRAKT“ mělo být tučně

16 obr. 3 – obrázek mohl být lepší kvality

21 – v rovnici 12 je použit jiný symbol  než v rovnici 13  

Tyto drobné přepisy však kvalitu práce a množství provedených simulačních experimentů nijak nesnižují. Na autora práce mám následující otázky

1.
Stručně objasněte k čemu slouží tzv. seřizovací faktor u Dahlinova regulátoru.

2.
Jakým způsobem se realizuje grafický výstup v OCTAVE? Bylo nutno, aby grafické průběhy byly zobrazeny s celým dialogovým oknem včetně ovládacích tlačítek? (str. 61-115)

3.
Obsahuje základní instalace OCTAVE příkazy pro symbolické operace?

Autor práce splnil všechny body zadání práce tak jak jsou formulovány v zásadách pro vypracování. Předložená diplomové práce je svým obsahem velmi aktuální, provádí implementaci algoritmů používaných na výuce do málo známého software, který je však zdarma. V práci navíc vytvořený  český manuál dosáhl doporučení od autora software a zjednoduší tak práci začátečníkům v tomto software. Z tohoto důvodu hodnotím práci stupněm výborně.     
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