Project properties

Parameters

version:s6.4, unit:millimeter, stackSize:5000

Program Files

clean message.pgx
cmd ack.pgx

cmd reboot.pgx

cmd stop.pgx

comm init.pgx
crcl6.pgx
dec2hex.pgx
emergency stop.pgx
get config.pgx

get state.pgx
mov_pos_t loop.pgx
mov_pos_t r loo.pgx
move cur.pgx

move grip.pgx

move pos.pgx

move pos_ loop.pgx
move pos_rel.pgx
move pos_rel lo.pgx
move pos_ t rel.pgx
move pos_ time.pgx
move vel.pgx

read buffer.pgx
reference.pgx
reference hand.pgx
send message.pgx
ser target curr.pgx
set targer jerk.pgx
set target acc.pgx
set target time.pgx
set target vel.pgx
start.pgx

stop.pgx
translate.pgx

kill cteni.pgx

Data Files koml.dtx
Librairies io:io
Tool
Public Name Father
flange
Frame
Public Name Father
world
MDesc
Public Name Public Name
| mNomSpeed
Bool
Public Name Public Name
| overrun | ready
| busy
Num
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Public Name Public Name
crc message [20]
tbl [256]
String
Public Name Public Name
sbirka [50]
Sio
Public Name Public Name
comport
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clean_message ()

Clear message array

num i

begin

//Program slouzici pro prednaplnéni pole message hodnotami >=256.

//Na této skutelnosti je pak zaloZeno rozlisSovani délky zpravy urcené k ode
sléni.

//Program je volan na zaCatku kazdé vystupni funkce.

//clean_message ()

for i=0 to size(message)-1 step 1
message[i1i]=256
endFor
end
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cmd_ack (num module_address)

Acknowledgement of a pending error message

num i
num poml
num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "acknowledgement of a pending error m
essage".

//Tato funkce umozni odblokovani modulu hlavice po vzniku zavaznéjsi chyby.

//Po spravném naplnéni vystupni zprdvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//cmd_ack (module address)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O
x0C (12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz

message[2]=1

//ctvrty byte prikaz error acknowledgement 0x8B(139)

message[3]=139

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [4]=pom2

message [5]=poml

call send message (message)
end
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cmd_reboot (num module_address)

The module is restarted

num poml
num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "reboot".

//Tato funkce umozni restart modulu.

//Po spravném naplnéni vystupni zprédvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//cmd_reboot (module address)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat

//vycistim si zpravu
call clean message ()
//prvni byte master to slave = 0x05
message[0]=5
//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C (12)
message[l]=module address
//treti byte delka dat+prikaz
message[2]=1
//ctvrty byte prikaz reboot 0xEO0 (224)
message [3]=224
//crclé
call crcl6 (message,0,crc)
poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)
message [4]=pom2
message [5]=poml
call send message (message)
end
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cmd_stop (num module_address)

The module is slowed down and held in the current position

num poml
num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "stop".

//Tato funkce umozni zastaveni modulu a setrvani v této pozici.

//Po spravném naplnéni vystupni zprédvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//cmd_stop (module address)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz

message[2]=1

//ctvrty byte prikaz stop 0x91(145)

message[3]=145

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [4]=pom2

message [5]=poml

call send message (message)

end
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comm_init (num module_address)

Initialize communication

begin

//Program slouzici pro unicializaci préace s hlavici.Program by mél byt zavo
1la4n za zacatku

//uzivatelského programu

//Proménnéd serial input/output je linknuta se sériovym portem 1 a poté jsou
nastaveny

//parametry sériové komunikace. Také je vypréazdnén vstupni buffer sériové 1
inky. D&le jsou nastaveny ptriznaky

//busy a ready na vychozi hodnoty po inicializaci. Je spudténa uloha c&teni
ze sériové linky.

//Déle se navazuje spojeni dokud neni navazano tzn. pzZiznak ready musi byt
roven true.

//comm_init (module address)
//module address-adresa modulu, ktery md byt inicializovan

siolLink (comport, io:portSeriall)

sioCtrl (comport, "mode", "RS5232")

sioCtrl (comport, "baudRate", 9600)

sioCtrl (comport, "bits", 8)

sioCtrl (comport, "stopBits", 1)

sioCtrl (comport, "parity", "none")

sioCtrl (comport, "flowControl", "none")
sioCtrl (comport, "timeout", 0)

clearBuffer (comport)

busy=true

ready=false

taskCreateSync "cteni",0.05,overrun, read buffer()
putln ("Connection is being established")

while (ready!=true)
call cmd ack(12)
delay (1)

endWhile

call clean message ()
putln ("Connection is established")

end
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crc16 (num &msg, num length, num &crc)

Vypocet CRC16

num i

num pomlength
num temp

num templ

num temp2

num temp3
string vysl([4]

begin

//Program urc¢i hodnotu CRC16-IBM(0x8005) vypoltenou ze zpravy &msg a ulozi
ji do proménné é&crc.

//Pokud je zadand délka length, pocCitéd se s délkou zpravy zadané v tomto pa
rameru. Pokud neni zadanéa (lenght=0)

//délka zpravy se urc¢i v cyklu for a uloZi do proménné pomlength se kterou
dadle pracuje program.

//Urceni délky zpravy je zaloZeno na tom, Ze vstupni pole zpravy je pfednap
1lnéno hodnotou >=256.

//Potom tedy udaj >=256 neni povaZovan za Cast zpravy. O pfednaplnéni pole
se stard program clean message,

//ktery je voladn bezparametrové v kazdém programu slouzZicim pro vystupni op
eraci.

//Po urceni délky je urcen CRC v cyklu for, pficemZ se pracuje s hodnotou v
e zpraveé po bytech a zaroven

//s tabulkou hodnot CRC se kterou tento program pracuje. Tabulka je nadefin
ovana jako glob&lni proménné.

//Index do tabulky se urcuje pomoci daného vypodtu index = (crc AND 255)XOR
(msg[i] AND 255)

//Vypo&et CRC16 pak tedy je (crc AND 65280)>>8) XOR tbl[(crc AND 255)XOR (ms
gl[i] AND 255)]

// crclé (&message, length, &crc)
// msg - zprava pro konverzi
// length - delka zpravy (zadand nebo vypoltend (length=0))
// crc - proménna pro vysledek CRC16
//Uréeni délky zpravy.
//Pro kaZdou hodnotu zpavy <256 se délka zpravy zvéts8i o 1 nebo pokud je dé
lka zadé&néd tak se pracuje se zadanou.
pomlength=0
if length==
for i=0 to size(msg)-1 step 1
if msg[i]<256
pomlength=pomlength+1l
else
endIf
endFor
else
pomlength=length
endIf

//Vlastni urceni CRC16

crc=0

for i=0 to (pomlength-1) step 1
temp=bAnd (crc, 65280) /256
templ=bAnd (crc,255)
temp2=bAnd (msg[i],255)
temp3=bXor (templ, temp?2)
crc=bXor (temp, tbl [temp3])

endFor

end
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dec2hex (num cislo, string &prevod)

num i
num zbytek
string pom[4]

begin
//Program slouzi pro prevod ze tvaru dekadického ¢isla na ¢islo se zakladem
16
//Vstupem Jje prevadéné Cislo v parametru cislo a vysledny prevod je uloZen
do proménné
//string& prevod.
//VypoCet je zaloZen na postupném dé&leni zakladem 16.

//dec2hex (cislo, &éprevod)
//cislo-prevadé&né c&islo
//prevod-vysledny Ffetézec

prevod=""

if cislo==0
prevod="0"

endIf

while cislo>0
zbytek=cislo-roundDown (cislo/16)*16
cislo=roundDown (cislo/16)
if zbytek>9
zbytek=zbytek+55
else
zbytek=zbytek+48
endIf
prevod=prevod+chr (zbytek)
endWhile

// obraceni Fretezce
pom: mnmn
for i=len(prevod) to 0 step -1
pom=pom+mid (prevod,1,1)
endFor
prevod=pom
end
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emergency_stop (num module_address)

The module is stopped as quickly as possible

num poml
num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "emergency stop".

//Tato funkce umozni okamZité zastaveni pohybu modulu, nejrychleji jak je m
ozné a poté

//se nastavi chyba emrgency stop. Pfed dal$i praci je nutné pouzit cmd ack()

//Po spravném naplnéni vystupni zprdvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//emergency stop (module address)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O
x0C (12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz

message[2]=1

//ctvrty byte prikaz emergency stop 0x90(144)

message [3]=144

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [4]=pom2

message [5]=poml

call send message (message)
end
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get_config (num module_address)

A range of configuration data can be read from the module

num poml
num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "get config".

//Tato funkce zajisti odesléni informac¢nich dat z modulu jako typ modulu, v
erze firmware atd.

//Po spravném naplnéni vystupni zpravy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléani.

//get_config(module address)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat

//vycistim si zpravu
call clean message ()
//prvni byte master to slave = 0x05
message[0]=5
//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O
x0C(12)
message[l]=module address
//treti byte delka dat+prikaz
message[2]=1
//ctvrty byte prikaz get config 0x80(128)
message [3]=128
//crclé
call crcl6 (message,0,crc)
poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)
message [4]=pom2
message [5]=poml
call send message (message)
end
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get_state (num module_address, num time, num mode)

Returns the module status

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "get state".

//Tato funkce zajisti, Ze modul odeSle svij status.

//Status obsahuje:pokud je funkce volédna bez parametru tj. time=0 a mode=0

//2 bytovou informaci, kde kazdy bit ma& svij vyznam

//Bit 1l-module is refenced,Bit 2-module is moving atd. viz motioncontrol.pd
f->get state

//Pfritom je tato informace zasléna pouze jednou. Pokud je specifikovén para
metr time

//informace se odesild v intervalu daném timto parametrem.

//Pokud je specifikovan parametr mode, tak se navic odesilaji informace o p
ozici,rychlosti a proudu.

//Podle specifikace parametru mode=1 jen pozice mode=2 jen rychlost mode=4
jen proud.

//Jejich soulty ziskame kombinace napf¥ mode=7 vie

//Po spravném naplnéni vystupni zprdvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//get state(module address, time,mode)

//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat
//time-¢as cyklu odesilani

//mode-mdéd pfidavnych informaci viz. popis

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O

x0C(12)

message [l]=module address

//podle zadaneho paramtru bez paramtru=1l, s parametrem time=5, s parametrem
time+mode=6

if mode==0 and time==
message[2]=1
//ctvrty byte prikaz get state 0x95(149)
message[3]=149
//crclé
call crcl6 (message,0,crc)
poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)
message [4]=pom2
message [5]=poml

elself mode==0 and time!=0
message[2]=5
//ctvrty byte prikaz get state 0x95(149)
message[3]=149
//data
toBinary (time,size (time),"4.01", konverze)
for i=0 to 3 step 1
message [4+i]=konverze[i]
endFor
//crclé
call crcl6 (message,0,crc)
poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)
message [8]=pom2
message [9]=poml
elself mode!=0 and time!=0
message[2]=6
//ctvrty byte prikaz get state 0x95(149)
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message[3]=149
//data
toBinary (time,size (time),"4.01", konverze)
for i=0 to 3 step 1
message [4+i]=konverze[i]
endFor
message [8]=mode
//crclé
call crcl6 (message,0,crc)
poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)
message [9]=pom2
message [10]=poml
endIf

call send message (message)

end
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kill_cteni ()

Kill task ,,cteni’””’

begin
taskKill ("cteni")
end
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mov_pos_t_loop (num module_address, num position_mm)

The module is moving in loop between the start position and selected position
(move pos_time)

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position time loop".

//Tato funkce umozni provadéni cyklyckého pohybu mezi vychozi a zadanou poz
ici.

//Po spravném naplnéni vystupni zprdvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//move position time loop (module address,position mm)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu
call clean message ()
//prvni byte master to slave = 0x05
message[0]=5
//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)
message [l]=module address
//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)
message[2]=5
//ctvrty byte prikaz move pos time loop OxBB(187)
message [3]=187
//data
toBinary (position mm, size (position mm),"4.01", konverze)
for i=0 to 3 step 1
message [4+i]=konverze[i]
endFor
//crclé
call crcl6 (message,0,crc)
poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)
message [8]=pom2
message [9]=poml
busy=true
call send message (message)

end
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mov_pos_t _r_loo (num module_address, num position_mm)

Cyclic move pos_t rel

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position time relatively loop".

//Tato funkce umozZzni provadéni cyklyckého pohybu mezi vychozi a relativné z
adanou pozici

//Po spravném naplnéni vystupni zpravy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléani.

//move position_time relatively loop(module address,position_mm)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message [0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move pos time relatively loop 0xBD(189)

message[3]=189

//data

toBinary (position mm,size (position mm),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)

end
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move_cur (num module_address, num current_A)

A current movement is completed

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move with current".

//Tato funkce umoZni stisk s pozadovanym proudem(+je otevirani, -stisk).Po
dosazZeni proudu je pohyb ukoncen.

//Po spravném naplnéni vystupni zpravy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléani.

//move current (module address,current A)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat
//position mm-proud stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message [0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move current 0xB3(179)

message[3]=179

//data

toBinary (current A,size(current A),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)
end
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move_grip (num module_address, num grip_A)

Execute grip with current

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move grip".

//Tato funkce umoZni stisk s pozadovanym proudem(+je otevirdni, -stisk).Sti
sk je provadén dokud neni zastaven.

//Po spravném naplnéni vystupni zpravy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléani.

//move_grip (module address,grip A)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat
//position mm-proud stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message [0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move grip 0xB7(183)

message[3]=183

//data

toBinary(grip A,size(grip A),"4.01",konverze)

for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)

end
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move_pos (num module_address, num position_mm)

Move to a defined position

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position".

//Tato funkce umoZni pohyb na danou pozici.Pohyb je dokoncen po dosazeni po
zice.

//Po spravném naplnéni vystupni zpravy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléani.

//move positon (module address,position mm)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message [0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move pos 0xB0(176)

message[3]=176

//data

toBinary (position mm,size (position mm),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true

call send message (message)
end
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move_pos_loop (num module_address, num position_mm)

The module is moving in loop between the start position and selected position
(move pos)

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position loop".

//Tato funkce umozni provadéni cyklyckého pohybu mezi vychozi a zadanou poz
ici.

//Po spravném naplnéni vystupni zprédvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//move position loop (module address,position mm)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move pos_ loop OxBA(186)

message[3]=186

//data

toBinary (position mm, size(position mm),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message [4+i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)
end
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move_pos_rel (num module_address, num position_mm)

The module is moved relativ from start position

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position relatively".

//Tato funkce umoZni pohyb na danou pozici.Pohyb je dokoncen po doZeni pozi
ce.Pozice je déna relativné

//od vychozi pozice

//Po spravném naplnéni vystupni zprdvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//move positon relatively(module address,position mm)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move pos relatively O0xB8(184)

message [3]=184

//data

toBinary (position mm, size (position mm),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message [4+i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)
end
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move_pos_rel_lo (num module_address, num position_mm)

Cyclic move pos_rel

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position relatively loop".

//Tato funkce umozni provadé&ni cyklyckého pohybu mezi vychozi a zadanou poz
ici.Pozice je déna relativné.

//Po spravném naplnéni vystupni zpravy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléani.

//move_position_relatively loop(module address,position_mm)
//module address-adresa modulu, ktery mé& ptrikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move pos relatively loop 0xBC(188)

message[3]=188

//data

toBinary(position mm,size (position mm),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)
end
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move_pos_t_rel (num module_address, num position_mm)

The module is moved relatively from start position. If the time parameter val
ue is entered, the velocity and acceleration are adjusted in such a way that
the position is reached within the specified time

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position time relatively".

//Tato funkce umozni pohyb v na pozici v zadaném Case.Pozice je déna relati
vné.

//Po spravném naplnéni vystupni zpravy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléani.

//move_position_ time relatively(module address,position_mm)
//module address-adresa modulu, ktery mé& ptrikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move pos time relatively 0xB9(185)

message[3]=185

//data

toBinary (position mm,size (position mm),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)
end
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move_pos_time (num module_address, num position_mm)

The module moves to fixed position. If the time parameter value is entered, t
he velocity and acceleration are adjusted in such a way that the position is
reached within the specified time

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move position time".

//Tato funkce umoZni pohyb na zadanou pozici v daném cCase.

//Po spravném naplnéni vystupni zprdvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//move position time (module address,position mm)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat
//position mm-pozice stisku

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move pos_time 0xB1(177)

message [3]=177

//data

toBinary (position mm, size (position mm),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message [4+i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true

call send message (message)
end
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move_vel (num module_address, num velocity)

A velocity movement is completed

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "move velocity".

//Tato funkce umoZni pohyb zadanou rychlosti.

//Po spravném naplnéni vystupni zprdvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//move velocity (module address,velocity)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat
//velocity-zadand rychlost pohybu

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz move velocity O0xB5(181)

message [3]=181

//data

toBinary (velocity,size(velocity),"4.01",konverze)

for i=0 to 3 step 1

message [4+i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

busy=true
call send message (message)
end
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read_buffer ()

Read data from buffer

num i

num input[100]
num j

num pole_data[20]
num poml

num pom2

string prevod[4]

begin

//Program slouzici pro cyklické ¢&teni ptrichozich zprav.

//Pokud ho chceme pouZivat musi se spustit jako sychronni tloha na zacdatku
programu napf. takto

//taskCreateSync "cteni",0.05,overrun, read buffer()

//Program pak bézi pod vldknem cteni a spousSti se kazdych 50ms

//Pré&d koncem programu volame taskKill ("cteni")

//Z bufferu se Cte tak dlouho, dokud neni vse precteno, poté je vyprazdnén.

//Z&roveni dochdzi k vypisu pfijatych zprav do konzole uzivatele

//Po zpracovani kazdé jednotlivé zpravy se vold funkce translate(&data) kte
r4d umozni vétveni pro kazdou

//ptrijatou zpravu a tedy Jjejich individudlnni zpracovani

//Vnit¥ni cyklus probéhne tolikrat kolik méme p¥ijatych zprdv. Cely program
je v nekonecném cyklu while (true)

//kvili cyklickému spousténi sychronni ulohy

while (true)
poml=0
pom2=0
poml=sioGet (comport, input)
if poml!=0
//cls ()
//put ("Nacteno:")
//put (poml)
//putln (™ ™)
//dokud jsou neprectena data budu cist
while (poml>pom?2)
call dec2hex (input[pom2],prevod)
put (prevod)
pom2=pom2+1
put (" ")
call dec2hex (input[pom2],prevod)
put (prevod)
pom2=pom2+1
put (" ")
3=0

for i=input[pom2]+2 to 0 step -1
//pole slouzici pro funkci translate bude obsahovat delku dat+command+dat
atcrc
pole data[j]=input[pom2]
call dec2hex (input[pom2],prevod)
put (prevod)
put (" ")
pom2=pom2+1
j=3+1
endFor
putln(™ ")
call translate(pole data)

endWhile
clearBuffer (comport)
endIf
endWhile
end
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reference (num module_address)

A reference movement is completed

num poml
num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "reference run".

//Tato funkce umoZni referencéni pohyb.

//Po spravném naplnéni vystupni zprédvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//reference (module address)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat

//vycistim si zpravu
call clean message ()
//prvni byte master to slave = 0x05
message[0]=5
//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)
message[l]=module address
//treti byte delka dat+prikaz
message[2]=1
//ctvrty byte prikaz reference 0x92(146)
message[3]=146
//crclé
call crcl6 (message,0,crc)
poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)
message [4]=pom2
message [5]=poml
//zkouska naplneni pole
//for 1i=0 to size (message)-1 step 1
//if message[1]1<256
//putln (message[i])
// else
//endIf
// endFor
busy=true
call send message (message)
end
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reference_hand (num module_address)

A manual referencing activity is executed

num poml
num pom2

begin

//Program zastupujici vystupni funkci "reference hand".

//Tato funkce umoZni manudlni referenc¢ni pohyb.

//Po spravném naplnéni vystupni zprédvy se zavold program, ktery zajisti jej
i odesléni.

//reference hand (module address)
//module address-adresa modulu, ktery m& pfikaz zpracovat

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz

message[2]=1

//ctvrty byte prikaz reference 0x97(151)

message [3]=151

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [4]=pom2

message [5]=poml

//zkouska naplneni pole

//for 1i=0 to size (message)-1 step 1

//if message[1]<256

//putln (message[i])

// else

//endIf

// endFor

busy=true
call send message (message)
end
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send_message (num &out_mess)

Sends message over serial port.

num i

num length
num polel0[10]
num polell[11]
num pole6[6]

begin
//Program zajisti odesléani vystupni zpravy
//Na zadkladé& délky zpravy se program vétvi,
eslana.

ana.
//send _message (output message)

//zjistim delku zpravy
length=0

for i=0 to size(out mess)-1 step 1

if out mess[1]<256
length=length+1

else
endIf

endFor

//putln (length)

//odeslu podle delky zpravy

switch length
case 6
for i=0 to length-1 step 1
pole6[i]=out mess([i]
endFor
sioSet (comport,poleb)
break
case 10
for i=0 to length-1 step 1
polelO[i]=out mess[i]
endFor
sioSet (comport,polel0)
break
case 11
for i=0 to length-1 step 1
polell[i]=out mess[i]
endFor
sioSet (comport,polell)
break
default
putln ("Nekonzistentni zprava")
break
endSwitch
delay(0.1)
end

aby mohla byt zprava spravné od

//Po zjisténi délky stejnym zplUsobem jako p¥i vypodtu CRC16 je zprava odesl
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ser_target_curr (num module_address, num current)

The current parametr is now set

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program slouZici pro nastaveni poZadovaného proudu, pfi vykondvani pohybo
vych funkci.

//Po spravném sestavenl zpravy je tato odesléna do modulu.

//set_target current (module address,current)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat
//current-zadany proud

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message [0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz set target current 0xA3(163)

message[3]=163

//data

toBinary (current, size (current),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message [4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

call send message (message)
end
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set_targer_jerk (num module_address, num jerk)

The jerk parametr is now set

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program slouzici pro nastaveni poZadovaného trhnuti, p¥i vykondvani pohyb
ovych funkci.

//Po spravném sestaveni zpravy Jje tato odesléna do modulu.

//set_target jerk(module address,jerk)
//module address-adresa modulu, ktery mé& ptrikaz zpracovat
//jerk-zadané trhnuti

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O
x0C(12)

message[l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz set target jerk 0xA2(162)

message [3]=162

//data

toBinary (jerk,size(jerk),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

call send message (message)
end
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set_target_acc (num module_address, num acceleration)

The acceleration parametr is now set

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program slouZzici pro nastaveni poZadovaného zrychleni, p¥i vykondvani poh
ybovych funkci.

//Po spravném sestavenl zpravy je tato odesléna do modulu.

//set_target acceleration(module address,acceleration)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat
//acceleration-zadané zrychleni

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message [0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz set target acceleration 0xAl(161)

message [3]=161

//data

toBinary (acceleration, size (acceleration),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message [4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

call send message (message)
end
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set_target_time (num module_address, num time)

The time parametr is now set

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program slouzici pro nastaveni poZadovaného &asu, pf¥i vykondvani pohybovy
ch funkci.

//Po spravném sestavenl zpravy je tato odesléna do modulu.

//set_target time (module address,time)
//module address-adresa modulu, ktery mé& prikaz zpracovat
//time-Cas, ktery ma byt dosazen

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message [0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je O
x0C(12)

message [l]=module address

//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz set target time 0xA4 (164)

message [3]=164

//data

toBinary(time,size (time),"4.01", konverze)

for i=0 to 3 step 1

message [4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)

pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

call send message (message)
end
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set_target_vel (num module_address, num velocity)

The velocity parametr is now set

num i

num konverze[4]
num poml

num pom2

begin

//Program slouzici pro nastaveni poZadované rychlosti, p¥i vykondvani pohyb
ovych funkci.

//Po spravném sestaveni zpravy Jje tato odesléna do modulu.

//set_target velocity(module address,velocity)
//module address-adresa modulu, ktery mé& ptrikaz zpracovat
//velocity-poZadovand rychlost

//vycistim si zpravu

call clean message ()

//prvni byte master to slave = 0x05

message[0]=5

//druhy byte adresa modulu predana v parametru funkce default v modulu je 0O

x0C(12)
message[l]=module address
//treti byte delka dat+prikaz, zde bude vzdy 5(prikaz 1+4 single precision
floating point, little endian = 5)

message[2]=5

//ctvrty byte prikaz set target velocity O0xAO0(160)
message [3]1=160

//data

toBinary (velocity,size(velocity),"4.01",konverze)
for i=0 to 3 step 1

message[4+1i]=konverze[i]

endFor

//crclé

call crcl6 (message,0,crc)

poml=roundDown (crc/256)
pom2=crc- ( (roundDown (crc/256) ) *256)

message [8]=pom2

message [9]=poml

call send message (message)
end
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start ()

bool bOk

num cislo

num i

num konverze[4]
string prevod[8]
string vysl[2]

begin

//  cls()

// //taskCreateSync "cteni",0.05,overrun,read buffer ()
// putln("Zacinam") -

// call comm init (12)

// //call clean message ()

// //cls()

// //call cmd_ack(12)

// //delay (1)

// if (ready==true)

// 1if (busy!=true)

// call move pos(12,14)

// endIf

// //delay (5)

// //call move grip(12,-1)
// 1if (busy!=true)

// call move pos(12,7)

// else

// putln("Busy")
// endIf

// delay(5)

// 1if (busy!=true)

// call move pos(12,0.1)
// endIf

// delay (5)

// //call read buffer()

// //delay (1)

// call emergency_ stop(12)
// // putln("Koncim")

// taskKill ("cteni™)

// endIf
// //call read buffer()
// //io:portSeriall = "ssshjshjsh"

// //cislo=10

// //putln("Prevod cisla na IEEE 754:")

// //putln(toString("8.16",cislo))

// // putln(size(cislo))

// //putln(size (konverze))

// // // single precision floating point, little endian

// //toBinary(cislo,size(cislo),"4.01", konverze)

// //s=toString("", konverze[0])+" "+toString("",konverze[l])+" "+toString(""
, konverze[2])+" "+toString("", konverze[3])

// //putln("zacatek")
// //putln(konverze[0]
// //putln(konverze[1l]
// //putln(konverze[2]
// //putln(konverze[3]
// //putln("konec")

// //prevod=""

// //call dec2hex (konverze[0],vysl)
// //prevod=prevod+vysl+" "

// //call dec2hex (konverze[l],vysl)
// //prevod=prevod+vysl+" "

// //call dec2hex (konverze[2],vysl)
// //prevod=prevod+vysl+" "

// //call dec2hex (konverze[3],vysl)
// //prevod=prevod+vysl

// //putln("Hexa:")

)
)
)
)
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// //putln (prevod)

// //putln("a zpet na cislo")

// //fromBinary (konverze,4,"4.01",cislo)
// //putln(toString("8.16",cislo))

// // prevod = toString("8.16",cislo)
// // toNum(prevod,cislo,bOk)

// // putln(toString("8.16",cislo))
// //cislo=55785

// //toBinary(cislo,2,"21",konverze)
// //prevod=""

// //call dec2hex (konverze[0],vysl)

// //prevod=prevod+vysl+" "

// //call dec2hex (konverze[l],vysl)

// //prevod=prevod+vysl+" "

// //putln("Hexa:")

// //putln (prevod)

//  //cls ()
// // for cislo=0 to size(konverze) step 1
/] 7/ putln (konverze[cislo])

// // endFor

// // putln(size (konverze))

// // 0x07, 0x01, 0x05, O0xBO, OxEE, OxEE, 0x56, 0x40 // OxE47B
// //message[0]= 7

// //message[6]=86
// //message[7]=64
//  //cls()

// //naplneni zpravy hodnotami vetsimi nez 256 aby bylo mozne urcit pocet by

// //message[l]=1
// //message[2]=5
// //message[3]=176
// //message[4]=238
// //message[5]=238
1=
]

// //naplnim hodnotami

// //message[0]=5

// //message[l]=1

// //message[2]=1

// //message[3]1=146

// //putln("Velikost pole je: M)
// //putln(size (message))

// //call crclé6 (message,0,crc)
// //putln(crc)

// //prevod=""

// //call dec2hex(crc,vysl)

// //prevod=prevod+vysl+" "

// //putln("crclé je:")

// //putln (prevod)

// //call cmd_ack(12)
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stop ()

begin
//popUpMsg ("Pending movement commands have been canceled")
resetMotion ()

end
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translate (num &data)

Translate input message

num i
num prelozeno
num prevod[4]

begin

//Program slouzici pro zpracovani ptichozich zprav.

//Umozni vétveni podle typu pfichozi zpravy

//Vstupnim parametrem je pole dat kdy na zaCatku je typ pfikazu zbytek jsou
data. Mnozstvi dat

//je dano typem p¥ikazu

//translate (&data)
//data-prijaty pfikaz + data

switch datall]
//CMD ERROR
case 136
put (sbirkal[9])
if data[2]==217
putln(sbirkal10])
endIf
break
case 138
put (sbirkal2])
if data[2]==8 and data[3]==0
putln(sbirka[3])
endIf
break
case 139
put (sbirkal[0])
if data[2]==79 and data[3]==75
putln(sbirkafll])
ready=true
busy=false
endIf
break
case 147
put (sbirkal4])
for i=0 to 3 step 1
prevod[i]=datal[i+2]
endFor
fromBinary (prevod, size (prevod),"4.01",prelozeno)
put (prelozeno)
putln(sbirkal[6])
busy=false
break
case 148
put (sbirka[8])
for i=0 to 3 step 1
prevod[i]=data[i+2]
endFor
fromBinary (prevod, size (prevod),"4.01",prelozeno)
put (prelozeno)
putln(sbirkal[6])
busy=false
break
case 176
put (sbirkal[5])
for i=0 to 3 step 1
prevod[i]=data[i+2]
endFor
fromBinary (prevod, size (prevod),"4.01",prelozeno)
put (prelozeno)
putln(sbirkal7])
break
default
putln ("Neumim prelozit")
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break
endSwitch
end
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