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	Téma diplomové práce:
	Prediktivní řízení s měřenou poruchovou veličinou


Hodnocení práce:
Předložená práce je věnována problematice prediktivního řízení s měřenou poruchovou veličinou. Jedná se o aktuální téma s praktickým významem. V teoretické části jsou odvozeny predikční rovnice, které jsou v praktické části použity při řízení laboratorního modelu. V práci je diskutován vliv parametrů penalizace akčního zásahu a maximálního horizontu na průběh regulačního pochodu. Protože navržený regulátor nemá integrační charakter, je k regulátoru přidán PID regulátor, který zajistí nulovou trvalou regulační odchylku.
Prediktor je pro jednoduchost odvozený pro soustavu 1. řádu. V teoretické části by měly být uvedené rovnice obecné bez konkrétních hodnot jednotlivých horizontů. Anglické překlady abstraktu i závěru jsou nekvalitní. V anglickém názvu práce nemá „disturbance rejection“ význam „měřená poruchová veličina“. Závěr v angličtině vykazuje známky strojového překladu. Po grafické stránce není práce úplně konzistentní – grafy mají různý formát a ani u simulačních schémat není grafická podoba dokonalá.
K práci mám následující připomínky, na které by měl diplomant reagovat v diskuzi:
1. Proč dochází u statické charakteristiky (na obr. 6)  k saturaci otáček?

2. Jsou hodnoty poruchové veličiny v obr. 6 napětí ve V nebo se jedná o normované veličiny?
3. Stejný problém vidím i u hodnot akční veličiny a poruchy v tabulce 2.

4. Proč byla pro identifikaci použita funkce fminsearch, když by měla stačit metoda nejmenších čtverců (soustava je lineární a bez omezení)?
5. V rovnici 38 chybí transpozice U a matice R v posledním členu.

6. Str. 29 - Metoda inverze dynamiky není uvedena. Jaký má význam parametr Tw?

7. Str. 34 - Byla opravdu zkoumána robustnost regulátoru nebo se pouze projevil fakt, že regulátor nemá integrační charakter, což je způsobeno volbou modelu?
8. Str. 45 – Jak byl nastaven PID regulátor pracující paralelně s prediktivním regulátorem?

Po odborné, obsahové i formální stránce práce splňuje požadavky. Diplomant prokázal dobré teoretické znalosti a stejně tak, že je schopen tyto znalosti prakticky aplikovat a splnil všechny úkoly, které byly v rámci této práce zadány.
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Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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