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Konstrukce pneumatického manipulátoru 
Student se v rámci své bakalářské práce zabýval návrhem výukové pomůcky do předmětu Základy robotiky. Jedná se o jednoduchý modulární systém se dvěma dvojčinnými pneumatickými přímočarými válci, který umožňuje jednoduchou změnu funkce (sekvence válců). Tento modulární manipulátor umožňuje výuku metody přepínání fází, která se používá při řešení složitějších pneumatických okruhů. 

Po zpracování rešerše na dané téma student připravil veškerá pneumatická schémata všech zapojení, které je možno na zadaném zařízení realizovat. Na základě těchto schémat poté vypracoval výkresovou dokumentaci a kusovník celé sestavy. Po získání všech potřebných komponent pak diplomant provedl montáž, testování a odladění celého manipulátoru. 
Studentovi musím vytknout neplnění dílčích úkolů v rámci řešení bakalářské práce v zadaných termínech. Neměl jsem ani možnost se seznámit se závěrečnou verzí bakalářské práce. Především díky tomu se v bakalářské práci objevuje spousta chyb a překlepů. Na základě výše zmíněných faktů doporučuji práci k obhajobě a navrhuji hodnocení C – dobře.
Návrh na klasifikaci bakalářské práce:



C – dobře
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