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MONTÁŽ S VYUŽITÍM ROBOTU MELFA RV-2AJ
 (téma)

Diplomant se ve své práci zabýval programováním robota Mitsubishi Melfa RV-2AJ a celé montážní stanice FESTO MPS 202 Robotics. Jeho cílem bylo vypracovat několik variant montážních programů, ve kterých bude maximálně využito optických senzorů. Velký důraz byl kladen na off-line režim programování a off-line ladění výsledných programů včetně kontroly kolizí. V rámci řešení zadání diplomové práce student vypracoval podrobný popis celého robotického pracoviště, ovládání použitého softwaru Cosimir Robotics, včetně pracovního postupu a také několik cvičení pro studenty. Tyto výstupy bude možno použít při výuce předmětu Základy robotiky jako učební pomůcku. Diplomant pracoval na řešení samostatně a svědomitě, proto navrhuji hodnocení A – výborně.

Návrh na klasifikaci diplomové práce:
A – výborně
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